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MADE IN JAPAN

MODEL

MAN,:161803003

JANOME SEWING MACHINE CO.,LTD.
1463 Hazama-machi,Hachioji-shi,Tokyo 193-0941 JAPAN

SCCR:1.5kA

S/N:
Production year/month 2018/05

JC-3C-3
INPUT：AC 100-240V～ 50/60Hz  1.0-0.4A
       DC 48V    　　　　　　 6.25　A

00JC-3C-3-0001

Cartesian Robot Controller

MADE IN JAPAN

MODEL:

MAN. :161803003

JANOME SEWING MACHINE CO.,LTD.

1463 Hazama-machi,Hachioji-shi,

Tokyo 193-0941 JAPAN

S/N  :

Production year/month 2018/05

JC-3A00-0T3
00JC3A000T3-0001

Cartesian Robot
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①
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16JC-3C-3-000116JC3A000T3-0001

①

②

型番・シリアルナンバー（機体番号）の見方
本体、コントローラに付いております、銘板にてご確認ください。

ブラケットＢ２

銘板の位置（本体）

（本体） （コントローラ）

（本体） （コントローラ）

シリアルナンバー（機体番号）

型番

例）

コントローラ：側面

型番

シリアルナンバー（機体番号）

例）

銘板の見方

直交ロボット　JC-3シリーズ

〈托架Ｂ２〉

個体番号

制造年份（公历后两位）

序列号（机号）
型号名称

例）

型号/序列号（机号）的读取方法

铭牌的位置（机器人本体）

铭牌的查阅方法（机器人本体）

在本体、控制器上有铭牌，请确认

从型号名称減掉「-」的文字

正交机器人　JC-3系列

〈托架Ｂ２〉

個體號碼

製造年份（西元後兩位）

序號（機號）
型號

例）

型號／序號（機號）的讀取方法

銘牌的位置（本體）

銘牌的查閱方法（本體）

在本體、控制器上有銘牌，請確認

從型號名稱減掉

直交機械手臂　JC-3系列

Model Number

How to Read the Model No. / Serial No.

Identificaton Plate Locations 

Serial Number
Model Number
Serial Number

Example: Example:

Reading the Identification Plate

(Robot)  (Controller)

(Robot)  (Controller)

Controller SideBracket B2

Plates are affixed to both robot and controller. Please check both plates.

Cartesian Robot JC-3 Series

Modelltyp

Hier finden Sie die Modellnummer/Seriennummer

Sitz des Typenschilds (Roboter)

Seriennummer
Bsp.)

Identifikationsnummer
Modelname ohne Bindestrich
Produktionsjahr (letzten 2 Ziffern)

Erklärung des Typenschilds (Roboter)

Klammer B2

Die Schilder sind am Roboter und am Steuergerät angebracht. Bitte überprüfen Sie beide Schilder.

Kartesischer Roboter JC-3 Serie

Tipo de modelo

Cómo leer el Modelo No. / No. de Serie

Ubicaciones de identificación de placa (Robot)

Número de serie
Ejemple:

Número de identificación
Nombre del modelo sin guión
Año de producción (última 2 dígitos)

Identificación de la Placa (Robot)

Bracket B2

Robots cartesianos Serie JC-3

Las placas se fijan tanto al robot como al controlador. Por favor, de chequear amabas placas.


